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Manual till Kontroll/Interface kort

Foljande nummer pa parallelportens stift-nummer anvinds till:

Spindel (se reldutgang kortets nedre hdgra horn)

X step

X dir

Y step

Y dir

Z step

Z dir

A step

A dir

10 Z End (4ndldgesgivare,kopplas via tex microswitch till GND)
11 E Stop (nodstop, kopplas via tex microswitch till GND)

12 Y End (andlagesgivare,kopplas via tex microswitch till GND)
13 X End (dndldgesgivare,kopplas via tex microswitch till GND)
14 Cool (reldutgang slutande en-polig)

15 A End (dndldgesgivare,kopplas via tex microswitch till GND)
16  Flood (reldutgang slutande en-polig)

17  Enable (Charge-pump fran Mach 12,5 kHz)

18-25 Gnd
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Kontakten +5V- skall anslutas till 5V forsorjning.

Estop,End-A,End-Z,End-Y,End-X skall var for sig anslutas till givare(tex microswitch)
som sedan anslutes till GND nedanfor pa bild.

I nedre hogra hornet finns 3 st reld-utgangar for styrning av tex motorer,kylning etc.
De fyra kontakterna benimnda a-z axis gar via flatkabel till stegmotordrivkort.
Om flatkabel levererad fran oss anvinds sa behovs ingen 5V matning till

stegmotordrivkorten.

Kontakten AUX pa kortets dvre hogra horn ér extra optokopplare for framtida bruk.(nu oanviand)
Bygla aldrig JP3 da denna ar avsedd till teknisk métning vid jordproblem.

Kontakten till hoger om parallelportens ingang &r for expansion eller till var tillbehorskabel.
For dem av er som har svart med placering av Kortet, anvind tillbehorskabeln sa kan ni montera

parallelportskontakten var ni vill inom 25 cm avstand fran kortet.

Stiftbeskrivning av axlarnarnas utgangskontakt som avbildat pa bilden ovan:
Stift 1 mach on(enable), stift 3 direction, stift 5 step, stift 7 Gnd, stift 9 +5V alla 6vriga GND.
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